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Robo de Soldadura TR06-1410B
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- - Os robos de soldadura da Turin sdo sistemas automatizados projetados para
kwj realizar operacGes de soldadura de alta precisdo e eficiéncia em ambientes
'} industriais. Estes robds utilizam tecnologias avancadas de controle e
0 movimentacdo para realizar diferentes tipos de soldadura, como soldadura a
o arco, soldadura por ponto e soldadura a laser. Estes rob6s destacam-se pela

Dados Técnicos

facilidade de integracdo em linhas de producdo, com alta repetibilidade e
velocidade, garantindo qualidade constante na soldagem e aumento da
produtividade.

Carga atil nominal bkg
Alcance do braco 1412mm
Repetibilidade da posicao +-0.05mm

Nivel de protecdo

IP54/1P67 (Eixos 5&6 opcionais)

Forma Estrutural

Estrutura Vertical em Série com multiplas articulacdes

DOF 6
1 198°/s
12 198°/s
. . 13 169¢°/s
Velocidade Maxima
14 360°/s
15 360°/s
16 600°/s
1 +-170°
J2 -920~1530
) J3 -100°~80°
Area de Operacdo Maxima
14 +-1400°
15 +-120°
16 +-360°
14 16.7Nm
Binario do Pulso Permitido 15 16.7Nm
16 9.6Nm
14 0.49kgm
Inércia Do Pu.ls.o Maxima I 0.49kgm
Permitida
J6 0.49kgm
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TURIN ROBOTICS
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Poténcia Nominal

3.5kw
Fiacao do utilizador RVV10*0.2
Tubagem do Utilizador T*®8mm
Distribuicao do Utilizador fase Gnica AC220V-10%~+10%
Temperatura 0°~450C
szz\r/‘:f Humidade 109%-~80%RH
Gradiente Maximo de Temperatura 1.5°c/min
Peso 160Kg
Caixa de Controlo TRC5-B06
Método de Instalacao De pé no chdo
Dimensoées
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‘;‘; Corte na borda
= Furo de
montagem lateral
Desenho da instalacdo da flange
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