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Robo de Pintura TKB1100

Os robos de pintura da Turin Robotics sdo projetados para oferecer
precisao, uniformidade e eficiéncia em processos de pintura
_ automatizada. Estes robds sdo equipados com tecnologias avancadas
- de pulverizacao e controlo otimizando o uso de tinta e garantindo um
acabamento consistente em diversas superficies.
Principais caracteristicas dos robés de pintura da Turin Robotics:
¢ Precisdo e Uniformidade

A vl « Flexibilidade
— ¢ Alta Produtividade
b 2 i ¢ Resisténcia a Ambientes Desafiadores

Dados Técnicos

Carga Util 10Kg
Alcance Maximo de Trabalho 1T110mm
DOF 6 eixos
Peso 55Kg
Poténcia Nominal 2.5Kw
N 3609/s
12 3000°/s
Velocidade Maxima B 200°/s
J4 5200°/s
15 360°/s
16 450°/s
N +-170°
12 -75°~110°
Area de Operacdo Méxima = [120°-50°
4 +-160°
15 +-120°
J6 +-360°
Nivel de Protecao IP54
Repetibilidade da Posicao +-0.03mm
Controlador TRC4-A03
Temperatura de trabalho 0~450
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Dimensoes
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